Servis ve Bakim

Sistem dureticisi,kullanicinin sistem hakkinda yeterli bilgi
ve donanima sahip oldugunu ve kullanicinin yeterli teknik
egitimi almamis kimselerin sistemle ilgili ve yasamsal sorun-
lara yol acabilecek uygulamalarda bulunmayacagini garanti
ettigini kabul etmektedir.Sistemin yasamsal tehlike iceren
bolgeleri ile ilgili her tirll calisma yeterli teknik bilgiye sahip
kisiler tarafindan yapiimalidir.Uretici kullanici hatasi ya da
yanlis kullanimdan dogabilecek hertlrli hasarda hi¢ bir
sorumluluk kabul etmemektedir.Cihaz icerisindeki malzeme-
lerleilgili her tlrll islemin yapilmasinda yalnizca sistem konu-
sunda uzman kisiler ya da uzman kisi seviyesinde ,sistemle
ilgili bilgi sahibi kisiler yetkilidir.Sistem guvenlik, isletme ,servis
kurallarina uyulup;deneyimli ve egitimli kisilerce bakimlar
yapildigr sirece cok guvenli bir sekilde calismak Uzere
tasarlanmistir.Y asamsal Tehlike barindiran her tirli baglanti
noktasinda gerekli giivenlik dnlemleri alinmistir.Cihaz kapak-
lari acgik iken ,alinan énlemlere ragmen tehlikeli gerilim tasiyan
noktalara temas mumkdndduar.

Ariza

Cihaza yetkili personel haricinde kimse bakim yapamaz.
Boyle bir durumda servise ariza ile ilgili bilgi verilmelidir.

Uriinln

Cinsi : AC motor Hiz Kontrol Cihazi
Modeli : ACMD - IPM6

Gucl : kw HP

Garanti Baslangi¢ Tarihi : I 1201
Garanti Bitis Tarihi : I 1201
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MOTOR DRIVERS - STATIC VOLTAGE REGULATORS - UPS

DATADRIVE A.C Motor hiz kontrol cihazlari,yazilim ve
donanim bakimindan en son teknoloji kullanilarak dizayn
edilmistir.Motor asiri yuk ve asiri iIsinmaya karsi korunmustur.
Cihaz standart olarak asiri gerilim ,dusik gerilim ,asiri akim
ve kisa devre korumasina sahiptir.Cihaz PWM (Pulse Wide-
Modulation) Darbe Genislik Modilasyonu ile Sinisoidal
formda isaret Uretmektedir. 8KHz anahtarlama Frekansi ile
motorun sessiz ¢calismasi saglanmistir.Cihazin ¢ikisina birden
fazla motor baglanabilmektedir.Programlama menusu kulla-
nicinin ¢ok kolay anlayabilecegi basit yapida hazirlanmistir.
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Asin Gerilim Koruma = Sebeke gerilimi +%20’sini
gecerse Cihaz korumaya geger.

Over Voltage Protect = + %20 Over voltage
Diigiik gerilim Koruma = Sebeke gerilimi —%20’sinin
altina inerse Cihaz korumaya geger.

Under Voltage Protect = — %20 Under Voltage

Asirnt Akim Koruma = Motor Akimi, Nominal akimin %200’
Unu asarsa cihaz korumaya geger.
Over Current Protect = %200 Over load

DATATURK DRIVE

DATADRIVE AC Motor hiz Kontrol Cihazlari, 0,75kW tek faz
girisli cihazlardan, 300kwW Ug faz girisli cihazlara kadar AC motor
hiz kontrolu alaninda hizmet vermektedir.

Kontrol bélimu 20Mhz RISC mikroislemci ile dizayn edilmistir.
Bir AC Motor Siiriictide olmasi gereken en temel parametrelerden
olusan program menusu sayisal hazirlanmis olup programa giris,
parametre secimi ve parametre degisimi en az hareketle ve kafa
karistirmayan yapidadir.

Glg katinda en yuksek teknolojiye sahip Mitsubishi IPM
( Intelligent Power Modules ) Akilli glic modulleri  kullaniimis,
dolayisiyla en yiksek guvenilirflik ve esneklik elde edilmistir.
Sinusoidal PWM modiilasyonu ve 8khz tetikleme frekansi ile
sessiz motor calismasi saglanmistir.

0:75 - 300 kW

» Kolay Programlama ve isletim
= PWM Kontrolii-IPM Gii¢ Kati
» Analog giris ¢ikiglar

» Yiiksek Kalkis Torku

Kullanim Klavuzu
User Manual

A.C Motor Control Speed Devices From 0.75KW up to 300 KW

DATADRIVE AC Motor Speed Control Systems serve in the field of
A.C Motor speed control from mono phase-transition device up to three
phases- transition one.Software program is designed by means of
20 MHz of micro units with the best performance of (PIC16F877)
microchips Family.lt is provided with an easily programmable.Motor
short circuit protection by means of the power range consisting of IPM
(Inteligent Power Modules ). Silent motor operating is ensured by the
latest technology PWM Modulation the switching frequency 2...20 Khz

SPECIFICATIONS

>> Easy Installation and Programming
>> High raising moment
>> Continuous saving of the last operating and the menu information
in flash eeprom even after the energy is cut.
>> Adjustable accelerating/decelerating time thanks to programable
accuracy. 0,0......99.9min
>> |nverter maximum output frequency : 00,0...200 Hz
>> Switching frequency : 2...20 Khz
>> Input supply Voltage:
Mono phase :150V....250VAC
Three phase :300V...450VAC
>> Input supply frequency range 47.....63 Hz
>> [nverter Output voltage
Mono phase feeding : 0...220V
Three phase feeding : 0...380V
>> Operation medium heat : 0-40 C
>> Signal output :
Contact :run, alarm
LCD “ikaz..! Asin Yik “ = Over voltage ,Over current ,over temp.



Datadrive 3 faz motorun hizini ylksek kalkis momentiyle
sifirdan istenen degere istenen siirede ayarlayabilen IPM - SPWM
teknigiyle calisan mikroislemci denetimli modern bir hiz kontrol
cihazidir. Motor maximum hiz , hizlanma suresi, yavaslama suresi e UYARILAR ve ONLEMLER
analog girisler, farkli hiz bilgisi girisleri, farkli zaman bilgisi girisleri
frenleme ve farkli yonlerde calisma gibi tim surlct uygulamalarinin

%80’ini olusturan, kullaniciya has degerleri, kullaniciyr karmasik e Cihazin topraklamasi yapiimahdir.

teknolojilerle savastirmadan ayarlayabilen kolaylastirilmis ve

ulkemiz sebeke sartlarina gore dizayn edilmis yeni nesil bir hiz e Cihazla motor arasina kontaktér vs. Baglanmamalidir.
kontrol cihazidir.

Motora Saglanan Gerilim / Frekans Orani ® Cihaz cikis voltajina gére motor baglantisi dogru yapilmalidir.
Sebekenin karakteristiklerine,motorun ve uygulamanin 6zelliklerine

bagl olarak Gerilim / Frekans oraninin ayari e Pano i¢i ortam 1sis1 45 C 'yi gegmemelidir.

Asir hizda yada asiri hizsiz tim sabit veya degisken moment

uygulamalarinda ® Ortamda iletken toz ve asiri derece de nem bulunmamalidir.
Frekans Cevrim Kazanci

Gegici rejimlerde ,mimkun olan optimal calismayla, cesitli glicteki ¢ Cihaz Elektro-magnetik bozucu etkilerin yliksek oldugu
makinalara sirtcu adaptasyonu saglar. endUstriyel ortamlara gore Uretilmistir. llave olarak kumanda
Dusuk ataletli ve hizli gevrimli makinalardan yiksek ataletli girislerinin ekranli kablo ile ¢cekilmesi ve gli¢ kablolari ile ayni
santriflijlere kadar olan tim uygulamalar hattan gegiriimemesi dnerilmektedir.

Kayma Kompanzasyonu

YUk ne olursa olsun ,frekansin otomatik dizeltiimesi vasitasiyla e Cihazi elektro-magnetik radyasyon kaynaginin yakinlarina,
motor hizi verilen referansta sabit tutulur. potansiyel su tehlikesi olabilecek,titresime maruz kalabilecek
Yik momentinin blyuk degisiklik gésterdigi ve hiz araliginin genis ve havalandirma sorunu olabilecek yerlere monte etmeyiniz.
oldugu tim uygulamalar

Yavaglama Rampasina Otomatik adaptasyon ® Cihazi cok sik soka maruz birakmayiniz.

Yukun ataleti sebebiyle,ayarlanan zaman cok kisa ise yavaslama Yinelenen hatalardan kacininiz. .“\'\\(\e
rampasina adaptasyonu saglar. eS\
Yavaslama rampasinda kontrolli durmaya ihtiyaci olmayan tim o‘do

uygulamalarda ‘oﬂ\\

Anahtarlama Frekansi W (@) \‘\“\‘L‘-

Anahtarlama frekansi motorun gurdltisini azaltmak icin module “ \“ﬂ\o

edilmistir. .“07_\ oS

Disuk hizda iyi slrls kalitesi gerektiren tim uygulamalar C\

TEKNIK OZELLIKLER
Reverse Speed

® Kolay programlama ve igletim % 0200
Reversible speed adjust... ( % 2........ % 200 )

® Yiksek kalkis momenti

® Tum uygulamalara_cevap verebilecek kumanda baglantisi Torque
ve program menusu 05

Minumum Gerilim( Starting Torque ) adjust...( 0......10 )
Minumum Speed

® Tus takimi ile frekans girisi

e Harici potansiyometre ile Analog kanaldan % 00
0....10V DC izole girisi Motor minumum speed adjust.( % O0.....% 60)
® Besleme gerilimi 220VAC (176 - 265 )VAC arasi galisabilme Max. Gerilim
380VAC (300 - 460 )VAC arasi calisabilme 60
° Ianert?r Ciki Ggéig\r?AC DC bus Voltage Adjust...( 0....60 )
onofaze : 0 ...
Trifaze  :0...380VAC AR °°°'30 0o

® Korumalar:
Asiri akim korumasi

ASII’I gerilim korumasi

For Enversor study;forward time adjust,stop time adjust,reverse
time adjust enversor study code= (0015) write-save.

20VAC icin DC Bara gerilim => 420V Forward time
=380VAC icin DC Bara gerilim => 840V Sec. 0005
* Nominal Giig :% 150 e Calisma sicakligi -10 +55 C For Enversor study;.forward time adjust...( 1 sn......9999sn)
Asiri YUk % 200 Reverse Time

A Sec. 0005

For Enversor study;.reverse time adjust...( 1 sn......9999sn)
Cihaz, periyodik olarak belirli bir siire iginde
korumaya gecer ise;kullanim dis1 olur.Ekranda
suirekli “asin yiik “ mesaji belirir.enerji ve motor
baglantilarini, sebeke gerilimini ve motor akimini

Stop Time
Sec. 0005
For Enversor study;.stop time adjust...( 1 sn......9999sn)

kontrol ediniz.Sogutma fanlarinin ¢ahlistigindan Time
ve hava kanallarinin agik oldugundan emin olunuz. Normal Fast
Bu kontrollerden sonra cihaza tekrar enerji
veriniz. “stop” butonuna “10 saniye” basili tutunuz. Normal Stop
cihaz tekrar kullanima acik hale gelecektir. Timer Stop
“ Over load “ alarm.... A
. . Timer Stop
- Check power and motor connection.-.check fan coil... Dak. 0001

- Check Input voltage..- check motor..- check load...

- Power supplies connect...
- Press “’stop” button 10 second ”




Adjustable Programming :

Pot / Analog
Keyboard
Potantiometer or analog input / keyboard selective
Contact
Button
Contact connected / Button connected
Acc.time

Sec. 0010
Acceleration time adjust ( 05....... 9999) sec.

Decc. time
Sec. 0010
Decceleration time adjust ( 03....... 9999) sec.

Max. Speed
% 0100
Motor max.speed adjust ( 2%....... 200%)

Brake
No Brake

Reverse
No Reverse

Jog Speed
% 0010

Jog speed or secondary speed alternative ( 2%....... 200%)

Reverse speed
same different
( Reverse speed = Forwad speed ) (same" ) selective
( Reverse speed = Forwaispeed ) ( different " ) selective

PROGRAMLAMA ADJUSTABLE PROGRAMMING
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Programlamaya baslamadan 6nce butonuna basiniz.
Butonunu 3 saniye basih tuttugunuzda ekranda menu-
yU olusturan ilk parametre belirecektir.( = ](=] Tuslarini
kullanarak mentde gezmeblllrsmlz degisiklik yapmak iste-
diginiz parametre segili |kenbutonuna 3 saniye kadar
basili tutarsaniz parametre degerine ulasirsiniz.[ =]
Tuslarini kullanarak parametre degerlerini istediginiz yeni
degerler atayabilirsiniz.degisiklikleri kaydetmek icin
butonuna 3 saniye basmaniz yeterlidir.cihaz normal calig-
ma ekranina dénecektir.
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Parametrelerin Ayarlanmasi : _
‘ Pot / Analog L=
Panel

Cihaz ;potansiyometre veya analog (0-10V DC) girisi kullanilarak
cahistinlmak istenirse “ Pot/ Analog “ secilmelidir.
Kontak
Buton
Sirekli kontak ile calisma veya buton ile galigma segenegi

Hizlanma Zamani

Sn 0010
Motorun; minumum devirden maksimum devire ulagma zamanini
5 sn ile 9999 saniye arasinda ayarlar...

‘ Yavaglama Zamani

Sn 0010
Motorun; maksimum devirden minumum devire ulagma zamanini
3 sn ile 9999 saniye arasinda ayarlar...
Max. Hiz

% 0050

Motorun Galisma frekansini ifade eder. Ornegin; 1400d/dak.
bir motorda 0- 50Hz ayar sahasi = 0-1400d/dak.motor milinde
lineer ayarlama saglar.50 Hz; yerine 100Hz yazilir ise ayni motor
0-2800d/dak. Arasinda lineer ¢alisma sergileyecektir.

Fren
yok Var
Motorun kontrollii bir sekilde durmasini saglar.Frenli durus secildi-
ginde cihaz “yavaglama zamani”’ndaki secili zamana bagh olarak
durur.”yavaglama zamani”’na atayacaginiz 1’e yakin degerler moto-
run hizli bir ivmeyle duruguna neden olur.
Yon Degisme
Yok Var
Cogu uygulamalarda panel lizerindeki REV tusunun aktif olmasi is-
tenmemektedir. Bu tus aktif yapilmak isteniyor ise “yo6n Degisir”
segilmelidir. ‘

Jog Hizi ‘

Hz 0005

Jog hizi veya ikinci bir hiz seger"’]egldlr Ikinci bir hiz bilgisi segi-
mi ile cihaz’'in iki farkli hiz modunda ¢aligmasi saglanr.

Ters Yon Hizi
ayni farkh

Ters yon doniis hizi ,ana yon doniis hizindan farkh istenirse;
farkli segenegi isaretlenmelidir.
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A UCGEN BAGLANTI

Not:. 220V ACdbesIemell

cih

motor ba lantisi liggen
yapiimalidir.

Enerji ve Motor Baglantisi
Power And Motor Cable Connection

0.75kW - 1,1kW - 1,5kW - 2,2kW -3kW
Gili¢ Baglanti Klemensi

ILINIMpIMp-UIVIWI

220VAC = “MOTOR
"GIRIS CIKIS
INPUT OUTPUT :

4kW - 5,5kW - 7,5kW-11kW.......... 45kW
Gii¢ Baglanti Klemensi

';1|';2|'73|J?‘IJ?‘|U|‘I’ [W |

J

3x380VAC MOTOR
GIRIS CIKIS
INPUT OUTPUT

Ters Yon Hizi
% 0010

Ters yon hizi farkl secilirse;ters yon hizi buraya atanan hiz
bilgisine gore belirlenir. (% 2........ % 200 )

‘ Tork

003 ‘
Motorun; minumum devirdeki kalkis momentini ayarlar.( 0...10)
10 yakin degerler daha kuvvetli kalkis momenti saglar.
‘ Minumum Hiz ‘
Hz 0000
Motorun inecegi minumum devirini ayarlar.( % 0.....% 60)

‘ Max. Gerilim ‘
60

Cihaz’in DC bara Gerilimini ayarlar.( 20....60)
‘ Flagor Kodu

0000 ‘
Flagor calismada,motor ayarlanan siire kadar ana yonde déner,
sonra durup,ayarlanan sire kadar bekler,ve yine ayarlanan siire
kadar ters yonde doner ve durur.flagor galigmaya gecgebilmek icin
flagor Kodu (0015) yazilarak kaydedilmelidir.
‘ Diiz Yon Zamani ‘
Sn 0005
Flagor Calismada,ana yon galisma zamani ayaridir.( 1 sn......9999sn)
‘ Ters Yon Zamani ‘
Sn 0005
Flagor Caligmada,ters yon ¢aligma zamani ayaridir.( 1 sn......9999sn)
‘ Durma Zamani ‘
Sn 0005
Flagor Calismada,durup - bekleme zamani ayaridir.( 1 sn......9999sn)

Zaman Tabani
Normal Hizh

Saniye/dakika se¢imi saglar.

Normal Stop
Timer Stop
Cihaz bir start bilgisi geldikten sonra istenilen siire kadar galisip
durmasi istenirse; “Timer Stop” secilmelidir.
‘ Timer Stop ‘
Dak. 0001

“Timer Stop” secildiginde ne kadar siire galisilmasi isteniyorsa dak.
Olarak siire girilmelidir.Cihaz segili siire kadar ¢aligir ve otomatik
olarak siire sonunda durur.

Katsayi

=

Katsayi 01 secilidir,LCD panel {izerinden 0 ile 50 Hz arasinda
degisen degerler okunur. Devir/dak. okunmak istenirse;
[ motor devri / 50] formiilii uygulanmahdir. Ornegin;motor devri
1400 d /dak.ise[1400 / 50 = ] sayisi katsayi olarak atanirsa
ekrandan 0 - 1400d/dak. arasindaki lineer degisim okunur.
Restart
Yok Var
Kisa siireli elektrik kesintilerinde cihazin otomatik start almasi

isteniyor ise, Restart “ var “ olarak secilmelidir.
Run.Gec. 0000
Start gecikmesi

Normal galismada cihaza start verildigi anda motor donmeye baslar.
Start verildiginde motor, belirli bir siire sonra dénmeye baglamasi

isteniyorsa dak.cinsinden buraya istenen deger atanmalidir.
Fan,Pompa
Yok Var

Motor bir havalandirma fani veya bir pompa olarak calisiyor ise;
“var” olarak se¢im yapiniz.

Digital Hiz
0001

Anolog Girisi 4.lincii digital hiz olarak kullanabilme imkani saglar.
PWM SPWM

SPWM secimi motora giden daha iyi isaret bicimi saglar.
‘ 200Hz  400Hz ‘

Yiiksek devirli motorlarda veya servo motorlarda 400Hz secilmelidir.

VI/f
0001
Gerilim frekans oraninin bagimsiz degisimi saglanir.

Tork Motor
Yok Var

Motor,tork motor 6zelikli calistinimak isteniyor ise “var” olarak
segilmelidir.( Gergi kontrolii saglamak istenen uygulamalarda)

Harici Kumanda Girigleri
Control Cable Connection

0.75kW - 1,1kW - 1,5kW - 2,2kW - 3kW - 4kW
5,5kW - 7,5kW - 11kW - 15 kW - 18,5 kW - 22 kW
30 kW - 37 kW - 45 kW - 55 kW
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